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Rys historyczny wykorzystania kamer video
do obserwacji zmiennosci brzegu

Pierwsze proby z wykorzystaniem kamer analogowych (przetom lat 70 i 80)
Unowoczesnianie systemu, zastosowanie technik cyfrowych (ok. 1985)
Powstanie pierwszego, opartego o linie polecen programu komputerowego
do przetwarzania obrazow z kamer video (1992)

Pierwszy w pefni zautomatyzowany system ARGUS (1992)

Druga generacja ARGUS (2002) — z zastosowaniem kamer cyfrowych
Trzecia wersja ARGUS (2005)







Typy obrazow w systemach do monitoringu brzegu

Snapshot

TIMEX

Sigma / Variance

Obrazy zrektyfikowane obu powyzszych typow
Timestack
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TIMEX — Usredniona wartosc¢ pixela



SIGMA / VARIANCE - Obraz zmiennosci wartosci pixela

v, s
[
E
&

S Uu
b
Y&
{
d"l



Obrazy zrektyfikowane +georeferencje



Obrazy zrektyfikowane +georeferencje
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System Uniwersytetu Szczecinskiego

Jedna kamera Mobotix M12 Sec Day&Night

Rozdzielczos¢ max 2048x1536px (dzien)

W petnej rozdzielczosci do 1fps

Komputer do codziennej, zautomatyzowanej obrobki zdjec
Zautomatyzowane tworzenie obrazéw TIMEX i VARIANCE

Obecnie praca nad automatycznym usuwaniem dystorsji, georektyfikacjg i
rozpoznawaniem stref zatamania fali oraz potozenia linii brzegowe;.
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Przyktady zastosowania kamer video dla celow
modelarzy i nie tylko

Zmiennosc potozenia linii brzegowej
Przemieszczanie sie watow rewowych

Analiza stref zatamania i nabiegania fal na brzeg
Detekcja prgdow rozrywajgcych

Kalibracja modeli
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Analiza stref zatamania i nabiegania fal na brzeg
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Zasieg nabiegania fali na brzeg w poszczegdlnych dniach
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Zmienne numeryczne
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TsTart =0
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tstop = 540000
taper = 100

state
rho = 1006
g=9.81
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